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Авторская система физических величин и  закономерностей 
(ФВиЗ), успешно используемая в  области электромагнетизма, по-
зволяет системно представить и  изучить комплекс механических 
и  гравитационных величин из  условия их подобия электромагнит-
ным величинам. Первая публикация автора на  эту тему появилась 
в 2014 году: “Системно-размерностный анализ механических и грави-
тационных величин с позиции их подобия электромагнитным величи-
нам” (“Инженерный журнал: наука и инновации”, 2014, вып. 1. URL:  
http://engjournal.ru/catalog/fundamentals/physics/1193.html).

В настоящей работе отдельно рассматриваются силовые систем-
ные соотношения с участием гравитационных величин. Эти соотно-
шения наиболее важны с  практической точки зрения и  могут быть 
проверены экспериментально.

О
Основная часть
На рисунке 1  в  планарной сис-

теме ФВиЗ посредством “выделен-
ных линий” показаны изображения 
основных силовых законов, наблю-
даемых в  сфере электромагне-
тизма [1, 2]. Это, как известно, куло-
новское взаимодействие электриче-
ских зарядов и амперовское взаимо-
действие токов (движущихся элек-
трических зарядов).

Каким образом осуществляется 
переход на аналогичные гравитаци-
онные величины и их закономерно-
сти можно понять из представлен-
ного на рисунке 2 варианта системы 
ФВиЗ, где физическая величина 
электрический заряд размещается 
в  той  же системной ячейке, что 
и масса. В этом случае законы элек-
тромагнетизма становятся пря-
мыми аналогами законов, действу-
ющих (точнее, возможно, действу-
ющих) в  области гравитации. При 
этом величину, обратную известной 
гравитационной постоянной G, сле-
дует считать гравитационной кон-

стантой эпсилон нулевое или грави-
статической проницаемостью 

.

Гравитационное мю нулевое 
и обратная ей величина располага-
ются в тех же системных ячейках, 
что и соответствующие электромаг-

нитные величины. Расположение 
указанных величин и системная ил-
люстрация закона всемирного тяго-
тения показаны на рисунке 3.

Малознакомая физическая вели-
чина локализация массы (mr) на-
звана по аналогии с константой ло-
кализации, используемой в работах 
Ф.М. Канарёва [3]. Она представ-
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Рис. 1
Основные силовые законы электромагнетизма
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ляет собой произведение массы 
на  линейный размер микрочастиц 
и является общей константой.

Середина выделенной горизон-
тальной линии на рисунке 3 иденти-
фицируется в  системе как отноше-
ние массы m к расстоянию r. Это от-
ношение входит в известный закон 
всемирного тяготения во второй сте-
пени. Одновременно эта величина 
представляет и  .

Закон тяготения исходит 
из  неподвижности взаимодейству-
ющих тел, поэтому такое взаимо-
действие принято называть грави-
статическим. Вопрос о  динамиче-
ском взаимодействии движущихся 
тел регулярно возникает [4, 5], 
но  экспериментального подтвер-
ждения такого взаимодействия 
до  сих пор нет. Системно возмож-
ные динамические гравитационные 
соотношения с  участием физиче-
ской величины сила приведены 
на следующих рисунках.

На рисунке 4 по аналогии с ранее 
приводимыми силовыми законами 
изображено системно возможное си-
ловое взаимодействие движущихся 
масс. Формульное выражение этого 
взаимодействия по аналогии с элек-
трическим токовым взаимодейст-
вием должно иметь следующий вид

	 .

На этом  же рисунке еще одной 
выделенной линией показано воз-
можное силовое взаимодействие 
между вращающимися массами. 
Если такое взаимодействие суще-
ствует, то  оно не  должно ослабе-
вать с  расстоянием. О  пространст-
венной направленности такого вза-
имодействия можно только дога-
дываться.

На рисунке 5 изображена систем-
ная закономерность, иллюстрирую-
щая возможное гравитационное вза-

имодействие, аналогичное электро-
магнитной силе Лоренца.

Это взаимодействие одной дви-
жущейся массы m

1
v

1
  в  динамиче-

ском поле, создаваемом другой дви-
жущейся массой m

2
v

2.
 Динамиче-

ское гравитационное поле должно 
характеризоваться “гравидинами-
ческой индукцией”, определяемой 
выражением

	 .

Поскольку размерность “грави-
динамической индукции” совпадает 
с  размерностью угловой скорости, 
ту же самую системную закономер-
ность можно выразить формулой

	 .

Рис. 2
Вариант системы ФВиЗ на четырехразмерном варианте “гауссовой” системы с преимущественным 
изображением электромагнитных величин
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Рис. 3
Статическое гравитационное взаимодействие

Гравитационные величины и их силовые соотношения  
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В этой формуле под угловой ско-
ростью следует понимать “гравиди-
намическую индукцию”, окружаю-
щую не только движущиеся, но  и, 
возможно, вращающиеся матери-
альные тела. Правда, что собой 
представляет поле, окружающее 
вращающиеся тела, можно только 
предполагать. Отвергаемая офици-
альной наукой теория таких полей 
(торсионных или полей кручения) 

разработана Г.И. Шиповым [6]. 
Экспериментальные результаты 
в  данном направлении получены 
В.Н. Самохваловым [7].

Вполне возможно, что поле, со-
здаваемое вращающими телами, 
представляет собой объемную плот-
ность момента импульса (дейст-
вия), принадлежащего вращаю-
щимся телам. В этом случае систем-
ная закономерность будет выра-

жаться выделенным параллело-
граммом, показанном на рисунке 6.

Приведенное системное силовое 
соотношение, очевидно, выража-
ется формулой

	 ,

где: vm – импульс (количество 
движения) массы, движущейся 
в поле, характеризуемой объемной 
плотностью момента импульса (дей-
ствия) – ;  – гравитационное 
мю нулевое.

Если принять скорость распро-
странения гравитационных волн 
равной скорости света с, то   будет 
иметь числовое значение, равное

.

Ввиду малости этой величины 
динамические гравитационные эф-
фекты в  макромире практически 
незаметны. Однако в мире больших 
гравитационных масс, присущих 
звездным и  планетным образова-
ниям, эти эффекты должны играть 
значительную роль. Вполне воз-
можно, что дифференциальное вра-
щение поверхностного содержимого 
звезд и жидкостно-газовых планет, 
а также орбитальное движение пла-
нет, своей причиной обязано грави-
динамическим силам.

Обсуждение 
полученных 
результатов
Проведенные исследования сис-

темы ФВиЗ с участием гравитацион-
ных величин показывают, что дви-
жущиеся материальные тела 
должны создавать вокруг себя гра-
видинамическое поле, индукция ко-
торого (аналог магнитной индук-
ции) имеет размерность угловой ско-
рости. Вращающиеся массы должны 
создавать вокруг себя гравидинами-
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Рис. 4
Системно возможные динамические гравитационные взаимодействия

Рис. 5
Гравитационный аналог силы Лоренца
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ческое поле, характеризующееся 
объемной плотностью момента им-
пульса (аналог “намагниченности 
вакуума”).

Системные закономерности 
с участием силы и указанных грави-
тационных величин, вероятно, су-
ществуют и в реальности, но в силу 
малости гравитационной константы 

 их действие в макромире почти 
незаметно. В  мегамире в  присутст-
вии больших гравитационных масс 
эти эффекты должны играть значи-

тельную роль, в  частности, нали-
чием динамических гравитацион-
ных сил можно пытаться объяснить 
орбитальное движение планет, диф-
ференциальное вращение поверхно-
стей звезд и  планет, суперротацию 
атмосфер планет.

Выводы

1. Структура расположения гра-
витационных величин и их законо-
мерные связи аналогичны располо-

жению и связям электромагнитных 
величин в системе ФВиЗ, построен-
ной на  MLTI  – размерной “гауссо-
вой” системе единиц.

2. Анализ силовых системных 
связей с участием гравитационных 
величин позволил выделить 
несколько динамических соотноше-
ний с участием движущихся и вра-
щающихся масс.

3. Наличием силовых динамиче-
ских гравитационных эффектов 
можно пытаться объяснить ряд 
до  сих пор необъяснимых явлений 
мегамира: орбитальное движение 
планет и  звезд, дифференциальное 
вращение их поверхностей, суперро-
тацию атмосфер планет.

Annotation 
The author’s system of physical 
quantities and laws (PQaL), which is 
being successfully employed in the field 
of electromagnetism, makes systemi-
cally presenting and studying a 
complex of gravitational quantities 
based on the condition of their 
similarity to electromagnetic quantities 
possible. In the system of gravitational 
quantities, the force relations that are 
most important from a practical point 
of view and can be verified experimen-
tally are considered separately.
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Рис. 6
Системно возможное динамическое гравитационное взаимодействие
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