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Сечению  С  придано угловое смещение  cos t ,� = 1.5 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению В придано вертикальное смещение  acos t ,� = 1.4 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  С  придано угловое смещение  cos t ,� = 2.0 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению С придано вертикальное смещение  acos t ,� = 1.6 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении  В  действует сила  Fcos t ,� = 2.4 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  С  придано угловое смещение  cos t ,� = 2.3 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении С действует момент  Мcos t ,� = 1.8 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению D придано вертикальное смещение  acos t,� = 2.2 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении В действует сила  Fcos t ,� = 1.9 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  A  придано угловое смещение  cos t ,� = 2.1 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.





cos t





l





l





l





EI





m/2





2m








l





l





acos t





m, ml2/4





l





cos t


























cos t





ml2/6





m





EI





2l





l





Сечению  В  придано угловое смещение  cos t ,� = 1.7 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении В действует вертикальная сила  Fcos t ,� = 0.6 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении D действует вертикальная сила  Fcos t ,� = 1.3 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.





В сечении  D  действует момент  Mcos t ,� = 0.7 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  D  придано угловое смещение  cos t ,� = 0.8 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению D придано вертикальное смещение acos t ,� = 1.2 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  А  придано угловое смещение  cos t ,� = 1.1 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении  C  действует момент  Мcos t ,� = 0.9 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  B  придано угловое смещение  cos t ,� = 1.1 p2 ,   где p2 – вторая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению B придано вертикальное смещение  acos t,� = 1.2 p2 ,   где p2 – вторая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении  B  действует момент  Мcos t ,� = 0.9 p2 ,   где p2 – вторая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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Сечению  B  придано угловое смещение  cos t ,� = 0.8 p2 ,   где p2 – вторая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении  C  действует момент  Мcos t ,� = 1.3 p2 ,   где p2 – вторая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении С действует момент  Мcos t ,� = 2.5 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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В сечении A действует момент  Мcos t ,� = 0.5 p1 ,   где p1 – первая собственная частота.�Методом главных координат определить:�– зависимость физических смещений масс от времени;�– максимальный изгибающий момент.
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