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1. Методом Рэлея дать оценку первой собственной частоты сверху.

2. Методом Донкерлея дать оценку первой собственной частоты снизу.

3. Численно определить точные собственные частоты и формы колебаний системы с тремя степенями свободы с помощью программы eig (MATLAB) и оценить погрешность приближённых методов.

4. Построить полученные точным методом собственные формы колебаний.
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