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Нормативная литература

Схемы и условные обозначения (ЕСКД)

� ГОСТ 2.701–2008. Схемы. Виды и типы. Общие требования к
выполнению.

� ГОСТ 2.704–2011. Правила выполнения гидравлических и
пневматических схем.

� ГОСТ 2.721–74. Обозначения условные графические в схемах. 
Обозначения общего применения.

� ГОСТ 2.780–96. Обозначения условные графические. 
Кондиционеры рабочей среды, емкости гидравлические и
пневматические.

� ГОСТ 2.781–96. Обозначения условные графические. Аппараты
гидравлические и пневматические, устройства управления и
приборы контрольно-измерительные.

� ГОСТ 2.782–96. Обозначения условные графические. Машины
гидравлические и пневматические.



Нормативная литература

Соединения трубопроводов, арматура и

нормальные размеры

� ГОСТ 28338–89. Проходы условные (размеры
номинальные). Ряды.

� ГОСТ 26349–84. Давления номинальные (условные). 
Ряды.

� ГОСТ 6636–69. Нормальные линейные размеры.
� ГОСТ 15608–81. Пневмоцилиндры поршневые. 

Технические условия.
� ГОСТ 18793–80. Пружины сжатия. Конструкция и размеры.



Что такое привод?

Привод – это комплекс устройств, 
сообщающих движение рабочим органам
технологических, транспортных, 
вспомогательных и других машин и
механизмов [1].
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Состав привода

Составляющие привода

Исполнительные

устройства

• электродвигатели
(переменного и

постоянного тока, 
синхронные и

асинхронные);
• пневмоцилиндры и

поворотные

пневмодвигатели;
• гидроцилиндры
гидравлические

двигатели вращения.

Распределительные

устройства

• реле, контакторы, 
переключатели, 
усилители и т. п.;
• пневмо- и
гидрораспределители, 
краны и вентили;
• разнообразные
клапаны. 

Управляющие

устройства

• конечные путевые

выключатели;
• позиционные
терморегуляторы и

термореле;
• шаговые

командоаппараты;
• программируемые
контроллеры.



Требования к приводу

Общие:
� обеспечение требуемого закона движения и силовой

характеристики;
� надежность;
� ремонтопригодность;
� безопасность, в том числе и пожарная;
� низкий уровень шума и вибрации;
� стабильность работы.
Специфически литейные:
� жесткие силовые характеристики;
� работа в тяжелых условиях (запыленность атмосферы, 

высокие температуры, переменный температурный режим).



Стабильность времени работы

Время работы любого привода (например, время движения поршня
цилиндра из одного конечного положения в другое) является
случайной величиной.

Как правило, это время подчиняется нормальному распределению со
средним значением t

ср
и стандартным отклонением s. Исходя из этих

значений определяют коэффициент стабильности ψ:

100%.
ср

s

t
ψ = ⋅



Сравнение приводов разных типов

См. пред. слайд.7–205–103–5Стабильность – ψ, %
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