
d.z. ”preobrazowanie bazisow i kwadrati~nyh form.”

1 KURS, 2 SEM.

zada~a 1.

dANY WEKTORY −→p I −→q EWKLIDOWA PROSTRANSTWA E4 c KOORDINATAMI W BAZISE −→a1 , −→a2 , −→a3 . −→a4 ,
WEKTORY KOTOROGO OPREDELENY OTNOSITELXNO NEKOTOROGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA \TOGO PRO-
STRANSTWA.

1) pRIMENQQ PROCESS ORTOGONALIZACII, ORTONORMIROWATX BAZIS {−→ai} (POLU^ENNYJ BAZIS -

{−→bj }).
2) nAJTI MATRICU PEREHODA Tbj→ai

OT POLU^ENNOGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA {−→bj } K DAN-
NOMU BAZISU {ai}.

3) nAJTI KOORDINATY −→p I −→q W \TOM ORTONORMIROWANNOM BAZISE.
4) wY^ISLITX SKALQRNOE PROIZWEDENIE (−→p ,−→q ).
5) wY^ISLITX UGOL MEVDU WEKTORAMI −→p I −→q .
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d.z. ”preobrazowanie bazisow i kwadrati~nyh form.”

1 KURS, 2 SEM.

zada~a 1.

dANY WEKTORY −→p I −→q EWKLIDOWA PROSTRANSTWA E4 c KOORDINATAMI W BAZISE −→a1 , −→a2 , −→a3 . −→a4 ,
WEKTORY KOTOROGO OPREDELENY OTNOSITELXNO NEKOTOROGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA \TOGO PRO-
STRANSTWA.

1) pRIMENQQ PROCESS ORTOGONALIZACII, ORTONORMIROWATX BAZIS {−→ai} (POLU^ENNYJ BAZIS -

{−→bj }).
2) nAJTI MATRICU PEREHODA Tbj→ai

OT POLU^ENNOGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA {−→bj } K DAN-
NOMU BAZISU {ai}.

3) nAJTI KOORDINATY −→p I −→q W \TOM ORTONORMIROWANNOM BAZISE.
4) wY^ISLITX SKALQRNOE PROIZWEDENIE (−→p ,−→q ).
5) wY^ISLITX UGOL MEVDU WEKTORAMI −→p I −→q .
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d.z. ”preobrazowanie bazisow i kwadrati~nyh form.”

1 KURS, 2 SEM.

zada~a 1.

dANY WEKTORY −→p I −→q EWKLIDOWA PROSTRANSTWA E4 c KOORDINATAMI W BAZISE −→a1 , −→a2 , −→a3 . −→a4 ,
WEKTORY KOTOROGO OPREDELENY OTNOSITELXNO NEKOTOROGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA \TOGO PRO-
STRANSTWA.

1) pRIMENQQ PROCESS ORTOGONALIZACII, ORTONORMIROWATX BAZIS {−→ai} (POLU^ENNYJ BAZIS -

{−→bj }).
2) nAJTI MATRICU PEREHODA Tbj→ai

OT POLU^ENNOGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA {−→bj } K DAN-
NOMU BAZISU {ai}.

3) nAJTI KOORDINATY −→p I −→q W \TOM ORTONORMIROWANNOM BAZISE.
4) wY^ISLITX SKALQRNOE PROIZWEDENIE (−→p ,−→q ).
5) wY^ISLITX UGOL MEVDU WEKTORAMI −→p I −→q .
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d.z. ”preobrazowanie bazisow i kwadrati~nyh form.”

1 KURS, 2 SEM.

zada~a 1.

dANY WEKTORY −→p I −→q EWKLIDOWA PROSTRANSTWA E4 c KOORDINATAMI W BAZISE −→a1 , −→a2 , −→a3 . −→a4 ,
WEKTORY KOTOROGO OPREDELENY OTNOSITELXNO NEKOTOROGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA \TOGO PRO-
STRANSTWA.

1) pRIMENQQ PROCESS ORTOGONALIZACII, ORTONORMIROWATX BAZIS {−→ai} (POLU^ENNYJ BAZIS -

{−→bj }).
2) nAJTI MATRICU PEREHODA Tbj→ai

OT POLU^ENNOGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA {−→bj } K DAN-
NOMU BAZISU {ai}.

3) nAJTI KOORDINATY −→p I −→q W \TOM ORTONORMIROWANNOM BAZISE.
4) wY^ISLITX SKALQRNOE PROIZWEDENIE (−→p ,−→q ).
5) wY^ISLITX UGOL MEVDU WEKTORAMI −→p I −→q .
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
0
2
−2
1


{~a}

, ~a1 =


7
7
1
1

, ~a2 =


15
13
9
−5

, ~a3 =


7
21
3
1

, ~a4 =


−1
−1
7
7

,

wARIANT 26.

~p =


3
1
−2
0


{~a}

, ~q =


1
−1
2
0


{~a}

, ~a1 =


1
−1
7
−7

, ~a2 =


5
9
−13
15

, ~a3 =


9
7
1
−13

, ~a4 =


7
−7
−1
1

,

wARIANT 27.

~p =


1
6
−6
0


{~a}

, ~q =


−3
1
2
1


{~a}

, ~a1 =


5
5
7
1

, ~a2 =


3
9
19
7

, ~a3 =


−1
−3
17
1

, ~a4 =


5
−5
−1
7

,

wARIANT 28.

~p =


1
1
−1
1


{~a}

, ~q =


1
2
−1
0


{~a}

, ~a1 =


7
1
−5
−5

, ~a2 =


−9
3
17
11

, ~a3 =


3
−1
11
13

, ~a4 =


1
−7
5
−5

,



d.z. ”preobrazowanie bazisow i kwadrati~nyh form.”

1 KURS, 2 SEM.

zada~a 1.

dANY WEKTORY −→p I −→q EWKLIDOWA PROSTRANSTWA E4 c KOORDINATAMI W BAZISE −→a1 , −→a2 , −→a3 . −→a4 ,
WEKTORY KOTOROGO OPREDELENY OTNOSITELXNO NEKOTOROGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA \TOGO PRO-
STRANSTWA.

1) pRIMENQQ PROCESS ORTOGONALIZACII, ORTONORMIROWATX BAZIS {−→ai} (POLU^ENNYJ BAZIS -

{−→bj }).
2) nAJTI MATRICU PEREHODA Tbj→ai

OT POLU^ENNOGO ORTONORMIROWANNOGO BAZISA {−→bj } K DAN-
NOMU BAZISU {ai}.

3) nAJTI KOORDINATY −→p I −→q W \TOM ORTONORMIROWANNOM BAZISE.
4) wY^ISLITX SKALQRNOE PROIZWEDENIE (−→p ,−→q ).
5) wY^ISLITX UGOL MEVDU WEKTORAMI −→p I −→q .

wARIANT 29.

~p =


−1
2
−1
1


{~a}

, ~q =


3
1
−1
1


{~a}

, ~a1 =


−3
0
4
0

, ~a2 =


7
0
−1
0

, ~a3 =


−7
5
1
0

, ~a4 =


1
−5
7
5

,

wARIANT 30.

~p =


1
0
3
3


{~a}

, ~q =


0
1
2
2


{~a}

, ~a1 =


4
0
3
0

, ~a2 =


1
0
7
0

, ~a3 =


−1
5
−7
0

, ~a4 =


1
5
7
5

,


