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[image: image12.png]Ne Tumn 3aementa Ucrounnk | Koa-Bo | Toi (ron) Téi (uac)
1 | MuTepdeiichprii Moxyns IM 153-2 Siemens 2 47.60 2
2 | Uenrpanbuptii npoueccop CPU414H-2DP Siemens 2 14.70 4
3 | KommyHukanuonssiii nporeccop CP 443-1 Siemens 2 20.60 3
4 | OnTrueckuii moaynb cessu OSM Siemens 2 33.60 4
5 | Mojty/ib CHHXPOHM3ALMH Siemens 4 150.00 2
6 | Mcrounnk nutanus PS 307 Siemens 4 148.00 0.5
7 | Ucrounnk nutanus PS 407 Siemens 2 71.50 0.5





В этой таблице T oi – средняя наработка элемента до отказа в годах, а T вi – среднее время восстановления элемента в часах.

[image: image13.png]Muceownen 5D
$0pq ) TRi0)

Joeusecxas PPC
o e





[image: image14.png]Mruozounenn BO
BO=p () g (e)}i=LHt)
Tapanemper anemenmos
Toi fz00] , Tei fvac]
Jozuneckas PPC
G=h( ) =L

Memodw eviuucnerusn
noxasamenetl Hadencrocmu

B.(t) - ceposmuocms Gesomxaswoii pagoms:
FY secocemanaeaneasssoi cucmesnss

T, - apaomva do nepeozo omvaza
P xeeocemanaenueaesoil cucmeres

KT, - xospduyuenm zomoenocmu
P eocemanaenueaesoi cucmerss
Taop - cpeduss napadoma va omwas
eocemanaenueaesot cucmeiss
Z

- cpednae eperea socomanoesensa
F cucmesn

B_(t)- eepormuocms esomasnoi paboms:
F7 eocemanaeaueaenoi cucmersy

Bt - nowxumenal exacd i-z0
7 sseenma cucmess

MCO,, - sumunansusie cevenuz omasoe
F u onacksws coemosuii




[image: image15.png]



Здесь Toi - называют наработкой на отказ восстанавливаемого элемента. Оно равно среднему
время безотказной работы элемента между двумя соседними отказами. Для экспоненциального
закона оно численно совпадает со средней наработкой до первого отказа невосстанавливаемого
элемента. Параметр Tвi определяет среднее время восстановления отказавшего элемента.
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– вероятность восстанавливаемой системы.

